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* Questo manuale fa sempre riferimento all'ultima versione del software operativo HES di Franklin Electric per inverter di

frequenza Vacon.

Istruzioni di sicurezza aggiuntive

[l sistema puo riavviarsi automaticamente (Solare) - adottare le necessarie precauzioni di
sicurezza. Vedi pagina 99

PERICOLO

Ulteriori istruzioni per la messa in esercizio

Se si utilizza un filtro in uscita appropriato (sinusoidale o dU/dT), verificare la frequenza di
commutazione (valore standard 4 kHz), se necessario correggerla in base alle indicazioni della

targhetta del filtro.
ATTENZIONE!

Regolazione del motore.

| parametri della frequenza di commutazione si trovano all'interno del Gruppo parametri 3in
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Modalita di controllo e tecnologie di sensore necessarie

Riferimento Riferimento . Sensore PT100 sensore & | Interruttore flusso
processo controllo Flussometro  Sensore pressione livello scheda slot drive (digitale)
Q - Flusso No (opzionale) obbligatorio Opzionale
P obbligatorio obbligatorio
H obbligatorio obbligatorio
P - pressione No (opzionale) Si obbligatorio ohbligatorio*
Q obbligatorio obbligatorio
H - livello No (opzionale) Si obbligatorio obbligatorio*
Q obbligatorio obbligatorio
Modalita diretta No Si No No obbligatorio* No
Modalita manuale |No Si*
Solare No Si* obbligatorio

*consultare Franklin Electric
** necessita di valutazione PLC

Technical changes without notice / Techn.

Procedura di installazione della batteria IP66

85

Anderungen vorbehalten / Modifications techniques réservées sans préavis / 5930




Connessioni 6" / 8" HES Sistema standard

1/0 standard

Terminale Segnale

1 |+10 Vref |Uscita riferimento

2 |An+ tonsions o comame__ | Riferimento controllo: | A1, terminali 2(+), 3(GND)

3 |an- Ingresso analogico (;f;"i"r:;z's‘;’;;g;gase Impostazione default [V]

4 A2+ Ingrgsso analogico, . i

tensione o corrente i .| Al2, terminali 4(+), 5(GND)
- Riferimento processo: .
5 |Al- Ingresso analogico Impostazione default [mA]
comune

6 |24 V uscita |24V aux. tensione

7 |GND 1/O terra

8 |DIM Ingresso digitale 1 Start/Stop: DI1, terminali 6(+24V), 8(DI1)
9 |DI2 Ingresso digitale 2 Errore esterno: DI2, terminali 6(+24V), 9(DI2)
10 [DI3 Ingresso digitale 3 Funzionamento manuale: DI3, terminali 6(+24V), 10(DI3)
11 |CM Comune per DI1 - DI6*

12 |24V uscita |24V aux. tensione

13 |GND 1/0 terra

14 |DI4 Ingresso digitale 4 Punto di impostazione -:  |DI4, terminali 6(+24V), 14(D14)
15 |DI5 Ingresso digitale 5 Punto di impostazione +: | DI5, terminali 6(+24V), 15(DI5)
16 |DI6 Ingresso digitale 6 Reset: DI6, terminali 6(+24V), 16(DI6)
17 |CM Comune per DI1 - DI6*

18 [AO1+ | orione o carente

19 |AO-/GND |1scita analogica
30 |+24Vin ﬁqftg\:eiiz. tensione

A |RS485 Bus seriale, negativo

B |RS485 Bus seriale, positivo

* Possibile isolamento da terra, vedi cap. 5.1.6.

Fig. 1: Terminali ingresso/uscita

Rele

Terminale Segnale

Sensore 2 fili

Alimentazione + 24V (terminale 6)
| -Comune - —— Al+ (terminale 2/4*)
I:AI - (terminale 3/5%)

Comune(terminale 7)

Sensore 3 fili

 Alimentazione + 24V (terminale 6)

|- 0/4- 20mA —— Al+ (terminale 2/4*)

Comune - Comune (terminale 7)
—|:AI - (terminale 3/5%)

Sensore 4 fili

~ Alimentazione + 24V (terminale 6)
I~ Comune Comune (terminale 7)
0/4- 20mA+ —— Al + (terminale 2/4*)

-0/4- 20mA - — Al- (terminale 3/5*)

Fig. 1.1: Connessione sensore
* in base a riferimento

21 |RO1/M 7 Relé uscita 1 Capacita di commutazione 24VDC/8A
22 [RO12 Funzionamento: ~ RO1, terminali 22(+24V), 23 250VAC/8A
23 RO1/3 _ 125VAC/0,4A
24 RO2/1

7 Relé uscita 2 L
25 RO2/2 Avvertenzalerrore:  RO2, terminali 25(+24V), 24
26 RO2/3 — min. Carico di commutazione 5V/10mA

Fig. 2: Relé connessione uscita

P21

Fig. 4: Selezione ingresso digitale

IP66

IP66
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6"/8"/10" HES Sistema Solare

1P 21/54 HES
G FU Solar
DC Power
Solar PV Array — .
y 4 | B |
s I
| |
duvy vy 2] i
/54 Derating |
o/ Rl
'l’ " |>40°C -15%/°C |
1 fiiy
sy ll” 1P 66 HES
Drive Solar

Bo] !
i |
— |
| P66 Derating |

40°C -100 % o]

Heat Sink 50°C-75% | =

| 60°C-50% | =

F

DC Disconnect
optional part: 308 170 210

)

H

Alternate AC Power
(Optional)

F_ — - - — = = = — = =

| Reducing bush

| 25mm (")

| minimum gap

I

| Flow directios

|

| Cut paddle to clear the pipe

by a minimum of 4 mm all around

I

L — — — — — — T———— a
Flow switch |

(required for operation): 226 019 101

Permanent magnet motor -

E

Control switch

2 level control switch operation
optional parts: 308170 209

Connessioni 6"/8"/10" HES Sistema Solare

1/0 standard

Terminale Segnale
1 |+10 Vref |Uscita riferimento
Ingresso analogico,
2 [An+ tensione o corrente
Ingresso analogico
3 |AI- comune
Ingresso analogico,
4 [A2+ tensione o corrente
Ingresso analogico
5 |Al2- comune
6 |24 V uscita [24V aux. tensione
7 |GND 1/0 terra
8 |DI1 Ingresso digitale 1 Start/Stop: DI1, terminali 6(+24V), 8(DI1)
9 [DI2 Ingresso digitale 2 Interruttore flusso: DI2, terminali 6(+24V), 9(DI2)
10 [DI3 Ingresso digitale 3 Funzionamento manuale: DI3, terminali 6(+24V), 10(DI3)
11 |CM Comune per DI1 - DI6*
12 |24 V uscita |24V aux. tensione
13 |GND 1/0 terra
14 [Di4 Ingresso dighale 4 | Iniermuttore di controllo DI4, terminali 6(+24V), 14(DI4)
15 |DIs Ingresso dighale's | IMierruttore di controllo DI5, terminali 6(+24V), 15(DI5)
16 [DI6 Ingresso digitale 6 Reset: DI6, terminali 6(+24V), 16(DI6)
17 |CM Comune per DI1 - DI6*
Uscita analogica,
18 |AO1+ tensione o corrente
Uscita analogica
19 |AO-/GND [ = o
. 24V aux. tensione
30 |+24Vin ingresso
A |RS485 Bus seriale, negativo
B |RS485 Bus seriale, positivo

* Possibile isolamento da terra, vedi cap. 5.1.6.

Fig. 5: Terminali ingresso/uscita
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Connessioni del motore e schede opzionali

Codice colore FE filo corto motore:

U
v U - marrone
\lwits w1l w V - grigio
[PE _PE] PE
W - nero

Fig. 6: Alimentazione e connessione motore

Fig. 7: PT100 scheda (slot sinistro)

Jumper X2

TR

WEmgmEmEmg =
SERC]

8 ] e B [ 0 B e e [ e

[coocooooocoo]

Lor & 8 £ § § * E Z b |

Jumper X4
Fig. 9: OPTBI, 6 DI/DO scheda

_: 4J’ i i BP =2 = = pmidam
3 WGE: - JUR N Yy Codice colore FE PT100 filo:
ols » EEEXTE i!w,._ ! Ti:?!r:_;-: ﬁi:i!‘i!
ole ol (=)0 ez —g [ 1 2 3
O | ® —w m .o, G “‘“ REW PT100 CT PT100
8 : a:ahz?’i'ﬁjﬁ‘; . gEm 4 & 1-nero 1- grigio
Ole - ézﬁ,;; . S| T . 2-blu 2 - marrone
oB m o LR wenE TE () ‘ 3-marrone  3-nero

— =y

Fig. 8: Connessione PT100

[00O0000000O0|
[0 68 29 6 v ez )|

Fig. 10: OPT-B4, 1Al/2A0 scheda

parola 1: corrente motore
parola 2: valore processo

L parola 3: valore controllo

parola 4: PT100 temperatura

parola 5: velocita motore (RPM)

parola 6: riferimento processo

parola 7: uscita rele
parola 8: frequenza uscita

— T T

Tavola interfaccia - connettore

Jumper

Connettore bus

Fig. 11: OPTES, Profibus scheda (slot destro)
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Dati prestazioni del sistema 6" CT HES 380V-100Hz

Spinta
i - . n | . T *
sistema Py assiale Yy e X 1,/1, L cos phi " /T,
Numero di modello [kW] F [KN] [Vl [min™] [A] [%] [Nm] [Nm]

4 9.2 1 871 0.95 12.7 1
308 080 X16 55 15500 380 3000 1 1 89.8 0.95 175 1
75 141 1 90.9 0.95 239 1
9.3 17.2 1 91.2 0.95 29.6 1

308 080 X23 15500 380 3000
1 20.5 1 90.9 0.95 35.0 1
13 253 1 91.4 0.95 414 1

308 084 X31 ———— 15500 380 3000
15 283 1 918 0.95 477 1
308 084 X38 18.5 15500 380 3000 341 1 921 0.95 58.9 1
308 084 X46 2 15500 380 3000 407 1 92.0 0.95 70.0 1
26 51.2 1 923 0.95 82.8 1

308 086 X61 27500 380 3000
30 57.8 1 925 0.95 95.5 1
308 086 X87 37 27500 380 3000 73 1 9221 0.95 178 1
308 086 X10 45 27500 380 3000 90 1 90.8 0.95 143.2 1

Dati prestazioni del sistema 8" REW HES 400V-100Hz

. Spinta
Sistema- Py as',)siale n, Iy L/ n cos phi T, /T
Numero di modello [kW1] F [kN] [minT] [A] [A] [%] [Nm] [Nm]

45 45 3000 74 1 933 0.96 143 1
55 45 3000 91 1 93.3 0.96 175 1

308 014 X01
67 45 3000 112 1 93.0 0.96 213 1
75 45 3000 128 1 925 0.96 239 1
75 45 3000 129 1 93.5 0.95 239 1
83 45 3000 143 1 93.3 0.95 264 1

308 016 X01
93 45 3000 162 1 93.0 0.95 296 1
100 45 3000 178 1 92.7 0.95 319 1
75 45 3000 125 1 93.8 0.97 239 1
93 45 3000 153 1 93.7 0.97 296 1

308 018 X01
10 45 3000 186 1 933 0.97 350 1
130 45 3000 225 1 92.6 0.96 414 1

Dati prestazioni del sistema 10" REW HES 400V-100Hz
. Spinta
Sistema- P, asF,)siaIe n, Iy L/ n cos phi T, /T
Numero di modello [kW] F [KN] [min] [A] [A] [%] [Nm] [Nm]

150 60 3000 284 1 94.0 0.90 478 1
308 028 *** 185 60 3000 354 1 93.8 0.91 589 1
200 60 3000 389 1 93.6 0.91 637 1
200 60 3000 371 1 945 0.91 637 1
308 029 *** 220 60 3000 423 1 943 0.92 701 1
250 60 3000 497 1 93.8 0.93 796 1

Dati di performance basati sulle misurazioni con attrezzatura Franklin Electric originale!
*Trattandosi di un sistema integrato (motore pil elettronica) queste cifre si riferiscono all'ingresso VFD
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P

Franklin Electric

Panoramica dei pulsanti della tastiera

Spostarsi indietro nel menu

Uscire dalla modalita di modifica
Resettare errori premendo a
lungo

Scorrere in su nel menu
Aumentare i valori

Spostare il cursore a

Spostare il cursore a
sinistra

destra

Pulsante Stop Pulsante Start

Scorrere in giu nel menu
Ridurre i valori

Entrare nel livello attivo/
nella voce attiva
Confermare la selezione

Procedura guidata per I'impostazione

/Amp nominali Velocita motore El Dati bus di campo
23,0A | 20,0A |2300rpm (20)
Punto impostazione| Feedback PT100 Curva tendenza El Curva tendenza
50,0m3h 49,5m3h | 23,7°C (12) (4)
CtriSetPnt Ctrl. Act. Ctrl. Max. Basilare Basilare
0.0[-] 0.0[-] 0.0[-] (12) El (1)

@ Aggiungi a preferiti
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Franklin Electric

Configurazione di base

2
C 09:14:11 % @

Min:
Max:

UE V

Durante i passaggi successivi
immettere i dati sistema.

Si noti che e necessario usare un
sensore PT100 per misurare la
temperatura del motore, collegare
a OPT-BH, terminali 1, 2 e 3.
Consultare la guida di installazione

Senza filtro

Filtro du/dt

Fine dati sistema. Durante i
passaggi successivi immettere i
dati piastrina motore.

c 1.90A 8
Min: 0,26A @
Max: 5,20A @)

Piastrina motore Fine dati. Durante
i passaggi successivi immettere i
dati punto duty.

Min: 1,0m3%h
Max: 500,0m3h

@ C 75.0 m*h % @

* per altre lingue contattare Franklin Electric Europa GmbH
** mostrato e selezionabile solo de & installata la scheda opzionale PT100
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Franklin Electric

Configurazione di base

o 50,0 m @) @ v 300,0 mm @) @
@@ Min: 1,0m Vedi Fig| @@ Min: 100,0mm O@

Max: 1000,0m 12 Max: 1000,0mm

Min: 1,0m
Max: 1000m

STOP C PRONTO 170

Fine immissione dati punto duty. 3 {: H ;
@ @ Durante i passaggi successivi Q [m /h] A Pagina 33
immettere i dati processo. @ h [m] v _E_} Pagina 95
Pibarl  Hp 9 Pagina 96

Modalita diretta Pagina 97

Modalita manuale -@—} Pagina 97

Solare -@—} Pagina 99

Min: 0,5m Vedi Fig.
Max: 200,0m 12

sToP|C, | PRONTO 110

Il riferimento processo deve essere
collegato a Al2, terminali 4(+) e 5(-).
Il riferimento controllo 1 deve essere @
collegato a Al2, terminali 2(+) e 3(-).

INSTALL. POMPA PROFONDITA |
Profondita installazione sonda livello

(se flusso raffreddamento insufficiente)
Min. colonna d'acqua

MANICOTTO induttore flusso

Fig. 12:
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Franklin Electric

0...20mA
Tensione

Si noti che se Al2 & usato come

ingresso tensione, l'interruttore
DIP AlI2 deve essere impostato su @

U. Fare riferimento alla guida di
installazione rapida.

Configurazione Q [m3/h]

150,0 m3h

Min: 0,00m3h
Max: 600,0m3h

4

. A
Bus di campo
Bus di campo v

Standard

Bus di campo @ @

A
Standard v @

/M

0 73,0 m3h Q

Min: 31,12m3h
Max: 1000,0m3h

93

STOP C PRONTO| 110 ‘

Si noti che come riferimento
controllo 1 deve essere usato un
misuratore del livello analogico,
collegato a Al1, terminali 2(+) e

3(-).
Vedi Fig. 1, 1.1

RUN | | PRONTO 110
Dopo la pressione di "Ok" inizia /Amp nominali Amp Velocita motore
l'identificazione senza rotazione. 23,0A 20,0A 2300rpm
Si puo arrestare l'identificazione Punto impostazione | Feedback PT100
premendo il pulsante Stop rosso 50,0m3h 49 5m3h 23.7°C
in qualsiasi momento. Al termine CtrIS;tPnt i Act TRV
dellidentificazione, il drive & pronto o o
all'avvio. 0.0[] 0.0[] 00[]
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P

Franklin Electric

Configurazione Q [m3/h]

Min: 0,1 m
Max: 1000,0 m

Se il segnale di riferimento

controllo & mA, impostarlo. Inte-
rruttore DIP Al1 su |. Consultare
la guida di installazione rapida.

0...20mA
Tensione

Vedi Fig. 3
STOP C PRONTO 110
Dopo la pressione di "Ok" inizia |Amp nominali Amp Velocita motore
0 l'identificazione senza rotazione. 23,0A 20,0A 2300rpm
©C QY 00m © @ Si puo arrestare ldentificazione @ Purio impostazione| Feedback | PT100
. . premendo il pulsante Stop rosso 50,0m3h 49,5m3h| 23,7°C
Min: 0,1 m Min: 0,0 m @@ in qualsiasi momento. Al termine [CiriSetPnt Cul.Act. | Ctrl. Max.
Max: 1000,0 m Max: 1000,0 m dell'identificazione, il drive & 10,0m 10,5m 25,0 m
pronto all'avvio.

P[bar
[bar] h [m] ® (0] Al o |V 25,0 bar
Al® 0.1V v |
Pbar] Min: 1,0bar
Corrente Max: 1000,0bar
! A

Se il segnale di riferimento

controllo & mA, impostarlo. Inte- A @
rruttore DIP Al1 su |. Consultare 4...20mA v ©) @
la guida di installazione rapida. 0...20mA
Tensione
Vedi Fig. 3
STOP C PRONTO 1/0

Dopo la pressione di "Ok" inizia /Amp nominali Amp /elocita motore
l'identificazione senza rotazione. 23,0A 20,0A 2300rpm
\% 6,0 bar @ @ Si pud arrestare l'identificazione Punto impostazione | Feedback |PT100
_ @@ premendo il pulsante Stop rosso 50,0m3h 49,5m3h| 23,7°C
Min: 0,5bar in qualsiasi momento. Al termine CiriSetPnt Ctrl. Act. | Ctrl. Max.
Max: 100,0bar dell'identificazione, il drive & 6,0bar 4 5bar 25,0bar

ronto all'avvio.
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Franklin Electric

Configurazione h [m]

4...20mA
0...20mA

Standard

Min: 0,1 m ()

Max: 1000,0m

Min: 0,1 m
Max: 1000,0 m

STOP C IPRONTO| 110

Si noti che se A2 & usato come

ingresso tensione, linterruttore DIP Bus di campo @)
|Al2 deve essere impostato su U. P @
C la guida di i i Standard A (&)
rapida. v
Vedi Fig. 3

STOP C PRONTO| 170

Si noti che come riferimento

controllo 1 deve essere usato un

@ @ misuratore del livello analogico, @
Min: 0,00m @@ ;o;l(e-gato aAl1, terminali 2(+)
Max: 40,00m

Vedi Fig. 1, 1.1 T

10,00 m

v 150,0 m3h )
©
@ Min: 1,0 m3h (@) @

Max: 1000,0 m3h

A
... 10V
0--10 A\
Corrente

Se il segnale di riferimento
misuratore flusso & mA, deve
essere impostato. Interruttore
DIP Al1 su . Consultare la

guida di installazione rapida.

Vedi Fig. 3

RUN |C | PRONTO 170

IDgpo IFI pressione di "Ok" inizia |Amp nominali Amp Velocita motore

'identificazione senza rotazione.

50,0 m3h Si puo arrestare l'identificazione Pu nhz‘"? ,OAme Fezedoh’gkA P%;]O?orpm
premendo il pulsante Stop rosso postazi o

’ in ciual si momento. Al termine 15,0m 9,0m | 235°C

Min: 31,1m3h dell'identificazione, il drive & pronto [CtrisetPnt Ctrl. Act. Ctrl. Max.

Max: 150,0m3h allavvio. 31,1m3h_ |45,0m3h| 150,0m3h

Si noti che come riferimento

controllo 1 deve essere usato un
misuratore del livello analogico, @
collegato a Al1, terminali 2(+)

e 3(-).

150,0 m3h

A
0..10v v

Corrente Min: 1,0 m3h

Max: 1000,0 m3h

T
Corrente

Se il segnale di riferimento
misuratore flusso € mA, deve
essere impostato. Interruttore
DIP Al1 su I. Consultare la

guida di installazione rapida.

Vedi Fig. 3

A ngot Iﬁa pressione d ¢ [Amp nominali Amp Velocita motore
'identificazione senza rotazione.
v 50,0 m3h Si puo arrestare I'identificazione -~ mzima’OA.m FigggkA P?[JO(OJOrpm
il pulsante Stop rosso postazi o
. n qualsiasi momento. Al termine 15,0m 9,0m 23,5°C
Min: 31,1m3h dﬁl 'identificazione, il drive & pronto (CtrisetPnt Crl. Act. Ctrl. Max.
all'avvio.

Max: 150,0m3h 31,1m3h_ |45,0m3h| 150,0m3h
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Franklin Electric

Configurazione P [bar]

16,0 bar

Standard

Min: 0,0 bar
Max: 600,0 bar

Si noti che se Al2 & usato come
ingresso tensione, l'interruttore DIP
IAI2 deve essere impostato su U.
(Consultare la guida di installazione
rapida.

Vedi Fig. 3

srorlC oo 170

Si noti che come riferimento

A
controllo 1 deve essere usato un A
v 0,0 bar imisuratore del livello analogico, A @ v 150,0 m3h @ @
-~ collegato a A1, terminali 2(+) 010V G| O
Min: 0,0 bar e 3(-). Corrente - Min: 1,0 m3h (Q®)
Max: 0,0 bar Max: 1000,0 m3h

Vedi Fig. 1, 1.1 ' ]
Corrente
|

Se il segnale di riferimento
misuratore flusso & mA, deve
essere impostato. Interruttore
DIP Al1 su C. Consultare la

guida di installazione rapida.

©®O

Vedi Fig. 3

RUN | | PRONTO

170

ol [Amp nominali Amp Velocita motore:
Dopo la pressione di "Ok" inizia 23.0A 20.0A 2300rpm
50,0 m3h lidentificazione senza rotazione. s > P!
= Si puo arrestare l'identificazione Puntoimpostazione | Feedback —|PT100
) premendo il pulsante Stop rosso 8,0bar 6,5bar 23,7°C
Min: 31,1 m3h in qualsiasi momento. Al termine (CtrisetPnt Ctrl Act. Ctrl. Max.
Max: 150,0 m3h dellidentificazione, il drive & pronto 31,1m3h | 45,0m3h |100,0m3h

Si noti che come riferimento

A controllo 1 deve essere usato un A
v 6,0 bar misuratore del livello analogico, A @ v 150’9 m3h 8 @
Min: 0.0 b collegato a Al1, terminali 2(+) 0..10v v
Min: 0,0 bar in: 0,0 bar e 30, Corrente Min: 1,0 m3h (Y0
Max: 6,0 bar Mex: 16,0 bar Max: 1000,0 m3h

Vedi Fig. 1, 1.1

'
Corrente

Se il segnale di riferimento
misuratore flusso € mA, deve
lessere impostato. Interruttore
DIP Al1 su C. Consultare la
guida di installazione rapida.

Vedi Fig. 3

Dopo la pressione di "Ok" inizia
ldentificazione senza rotazione.
Si puo arrestare l'identificazione
premendo il pulsante Stop rosso

in qualsiasi momento. Al termine
dell'identificazione, il drive & pronto
all'avvio.

50,0 m3h

Min: 31,1 m3h
Max: 150,0 m3h

96

RUN | | PRONTO

170

[Amp nomina Amp Velocita motore:
23,0A  |20,0A 2300rpm
[Punto impostazione | Feedback _|PT100
8,0bar 6,5bar 23,7°C
[ctisatPrt Ctl. Act. Cirl ax.
31,1m3h | 45,0m3h [100,0m3h
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A Franklin Electric

Configurazione modalita diretta (DM)

RUN | | PRONTO /0
D | ) di "OK" inizi |Amp nominali Amp Velocita motore
opo la pressione di inizia

@ I'identificazione senza rotazione. 23’0A. 20,0A 2300rpm

Si puod arrestare l'identificazione @ Puntoimpostazione | Feedback | PT100
Standard premendo il pulsante Stop rosso 89,0 % 88,9% | 23,7°C
in qualsiasi momento. Al termine CtriSetPnt Ctrl. Act. Ctrl. Max.
dell'identificazione, il drive & pronto X _ _
colicen 0011 | 0oH |00
A

Se riferimento processo deve
essere collegato a Al2, terminali
4(+) e 5(-).

Si noti che se Al2 & usato come
ingresso tensione, l'interruttore DIP
Al2 deve essere impostato su U.
Consultare la guida di installazione
rapida.

Vedi Fig. 3

Configurazione modalita manuale (MM)

sToP| C, |PRONTO Tastiera

Start/Stop devono essere collegati al i i "OK" inizi A

ferminalé 6 (24V+) & DI1. terminale 8 0 Popota pressione di 'Ok’ inizia v 80.00 Hz

© possibile usare la tastiera (pulsante @ Si pud arrestare l'identificazione @ Amp nominal Amp

La frequenza in uscita puo essere premendo il pulsante Stop rosso 23,0A 20,0A
modificata durante il funzignamento, in qualsiasi momento. Al termine Froquenza tscita BT100

usando DI4 éffequenza GlU) e DI5 dell'identificazione, il drive & pronto q o
(frequenza SU) all'awvio. 89,80Hz 23,7°C
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Franklin Electric

Messaggi visualizzati

Messaggi di errore

C PRONTO [NIBNRVIE |/ O

Segnale riferimento controllo fuori
intervallo. Dispositivo sleep

Temperatura motore critica. Sleep
dispositivo imminente.

Temperatura motore critica. Dispositivo

Causa: Corsa identificazione fallita sleep

Intervento: Controllare che il motore sia
collegato al convertitore di frequenza e
che il comando Run non venga rimosso
prima del completamento della corsa di
identificazione.

sTOP|( | PrONTO sTOP|C, | PrONTO

Segnale riferimento processo troppo
basso. Dispositivo sleep

Punto impostazione riferimento proces- Segnale riferimento processo non
raggiunto per un determinato periodo

di tempo.

Segnale riferimento controllo fuori

S0 non raggiunto per un determinato
periodo di tempo. Dispositivo sleep

intervallo. Dispositivo sleep

STOP C PRONTO C | PronTo [MEEIVE |/ 0

Segnale riferimento controllo fuori
intervallo diverse volte.

Interruttore livello Vuoto e Pieno
non hanno impostazioni plausibili
interruttore.

Avvertenza Errori

C | PrRoNTO 110 C | PrRONTO 1/0 Errore

Ritardo avvio successivo attivo. Riferimento processo troppo Corrente motore raggiunto Frequenza di uscita inferiore alla
Prego attendere, il drive elevato a velocita lenta per un Limite corrente, Controllare frequenza minima.
si avviera automaticamente. determinato periodo di tempo. impostazione e pompa.
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Franklin Electric

Configurazione 6"/8"/10" HES Solare (S)

(Attenzione: L'avviamento finale deve avvenire in condizione di irradiazione sufficiente (300W/m2)!)

Durante i passaggi successivi
immettere i dati pannello solare.

@ c 37,0V ) c 21 )
ooy ©Q |, © ©
Min: 10,0V Min: 1
Max: 100,0V ©@ Max: 50 ©@

Dati pannello solare finiti.
Durante i passaggi successivi
immettere i dati controllo.

Bus di campo

©O
(2]

Min: 00:00
Max: 20:00

Min: 09:00
Max: 23:59

A
Standard v

Si i Avvertenza: Impostando il riavvio
L 2 @ = automatico su "si" il motore si
A @ avvia automaticamente dopo che
No \% @ No ricompare il sole. Consultare la

guida di installazione rapida.

L'interruttore di livello (pieno) deve
essere collegato al terminale 6 (24V+) e
DI 5, terminale 15.

Un interruttore livello c

Aperto normale (NO) A
Due interruttori livello v

No interruttore livello Normale chiuso (NC)

Vedi Fig. 5, pagina 7

L'interruttore di livello (pieno) deve
essere collegato al terminale 6 (24V+)
e DI 5, terminale 15. L'interruttore di
livello (vuoto) deve essere collegato al
terminale 6 (24V+) e DI 4, terminale 14.

Un interruttore livello %)
o®

Aperto normale (NO A
Due interruttori livello A v

No interruttore livello

Normale chiuso (NC) Vedi Fig. 5, pagina 7

Avvertenza: Senza interrutto-

Un interruttore livello
Due interruttori livello
No interruttore livello

re di livello esiste il rischio di
@ traboccamento del serbatoio!

Un interruttore di flusso deve
essere collegato a DI 2, terminale
6(24V+) e terminale 9. Consultare
la guida di installazione rapida.

Fine dati controllo.

Dopo la pressione di "Ok" inizia A

l'identificazione senza rotazione. v 1 OQOO HZ
Si puo arrestare l'identificazione emp rominal Amp
premendo il pulsante Stop rosso

in qualsiasi momento. Al termine 23,0A 21,9A
dell'identificazione, il drive & velocita motore Tensione DC link

pronto all'avvio. 2856 rpm 679V
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Note
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Note
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Franklin Electric Europa GmbH
Rudolf-Diesel-Strasse 20
54516 Wittlich / Germania
Tel.+49 (0) 6571/105-0
Fax:+49 (0) 6571/105-520
info@franklinwater.eu




